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LD2系列伺服产品概述

LD2系列产品典型应⽤场景

主要应⽤于电⼦制造、物流装备、AGV、新能源、喷绘、包装、纺织、医疗等⾏业⾃动化设备。

LD2系列低压伺服驱动器是雷赛智能公司凭借在运动控制⾏业近三⼗年积累的宝贵经验，基于第七代先进伺服技术⽽开发的低压伺
服产品。该系列包含7060、7050、7040、7030、7020、7015、7010、7007、7005等多种电流规格型号，全系列⽀持CANopen、
RS485、脉冲、模拟量等通讯⽅式，兼容普通霍尔+差分ABZ增量编码器和通讯式编码器，可选配24V抱闸电源输出功能，⽀持⽔平
和垂直安装。

驱动器采⽤低压直流电源供电，能搭配低压伺服电机、⽆刷伺服、空⼼杯等多类型电机使⽤，是您优化设备电控系统，提升效率与
可靠性的理想选择！

LD2伺服系统

AGV 喷绘

纺织

包装

医疗电⼦制造新能源

物流装备

01

稳定可靠的运动控制专家

公司简介
雷赛智能(SZ.002979)是世界运动控制⾏业的领先企业和知名品牌
深圳市雷赛智能控制股份有限公司是智能装备运动控制领域的全球知名品牌和⾏业领军企业。⾃1997年成⽴以来，雷赛智能⼀直以
“聚焦客⼾关注的挑战和压⼒，提供有竞争⼒的运动控制产品与解决⽅案，持续为客⼾创造最⼤价值”为企业使命、以“成就客⼾、共创共
赢”为企业经营理念、聚焦于伺服电机驱动系统、步进电机驱动系统、运动控制卡、运动控制PLC等系列精品的研发、⽣产、销售和服务，
并通过锲⽽不舍、点点滴滴的持续努⼒来成就客⼾梦想和实现共同成⻓。

经过⼆⼗多年如⼀⽇的产品创新、市场开拓和应⽤服务，雷赛已成为全球产销规模领先的运动控制产品和解决⽅案提供商。由于雷赛产
品兼具稳定可靠和性能优越的双重优势，在电⼦、半导体、物流、新能源、机器⼈、机床、医疗等⾏业获得上万家优秀设备⼚家的⻓期使
⽤，且远销美国、德国、印度等60多个国家。

深圳雷赛智能总部
南⼭智⾕ 深圳电⼦软件⽣产基地

上海智能产业园

20000+
优秀设备客户

3000万+
轴伺服与步进系统

1�中国⾸批专业运动控制企业

20+��年专注运动控制⾏业

20000+��家优秀设备客⼾

3000万+��轴各⾏各业的成熟应⽤

实现「稳定可靠」的品牌承诺

200+�全球经销伙伴��
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LD2全系列基本特点

LD2-CAN总线型⼦系列特点
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伺服步进调试软件MS（Motion�Studio）

运动控制PLC 运动控制卡

控制器

LD2系列驱动器

脉冲标准型

位置/速度/转矩控制，多段运动
l RS485接⼝，标准的Modbus通讯

l 内置运动控制功能（PR��）

l 17位/23位绝对值编码器可选

l 内置抱闸电源

l 全新MS调试软件

LD2-RS系列脉冲标准型

位置/速度/转矩/回零控制
l 标准CANopen通讯，CiA301/402标准协议

l 17位/23位绝对值编码器可选

l 内置抱闸电源

l 全新MS调试软件

LD2-CAN系列

l 丰富的输⼊输出接⼝，4DI/2DO

适配电机

LVM系列电机
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稳定可靠的运动控制专家
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⼆、LD2全系列基本特点

1 过载能⼒更强

2 ⾼分辨率编码器

2500线 15位 17位 23位

LD2系列

常规产品

标配17位多圈绝对值编码器，断电位置记忆，⽆
需回零操作。

⽀ 持 23位 编 码 器 ， 编 码 器 分 辨 率 可 达 到
8388608脉冲/转。

低速运动更平稳，有助于提⾼设备效能。

4 抱闸电源直接输出

3 终端电阻功能

通过拨码开关调节终端电阻。

SW3=off时，总线断开终端电阻。

SW3=on时，总线接上终端电阻。

新⽅案相对于通过继电器控制抱闸的传统⽅案，客⼾在使⽤LD2系列伺服产品时，不仅可以减少电源转换模块，⽽且接线更简单，
为客⼾节省成本的同时还降低了使⽤难度。

LD2系列驱动器峰值电流为额定电流的3倍设计。

LVM系列电机为3倍过载设计。

加减速能⼒更强，有助于提⾼效率。

0.5
转速

（r/min）

扭矩倍率

2000 4000 50000

LD2系列
常规产品

1

1.5
2

2.5
3

3.5
4

连续运转区域

瞬时运转区域

30001000

120Ω 120Ω

节点
N

节点
3

节点
2

主机
1

...

CANopen/RS485总线

+
-

YA
驱动器

BR+

BR-

24V/1A

传统⽅案 LD2⽅案

KA

电源

DO

COM

抱闸电源 YA

时间

转速 转速

极短的整定时间
归⼀化伺服参数调试

实现鲁棒性控制

时间

5 归⼀化伺服参数调试

反馈值
设定值

采⽤归⼀化伺服参数调试功能，仅需⼀个参数，便可实现伺服参数的调整，包括电流环/速度环/位置环PID参数、以及模型跟踪控
制、指令平滑滤波等，适应不同负载要求，最⼤限度发挥机械设备的性能。

6 ⾃适应陷波滤波器

输出电流

定位完成信号

输出电流

定位完成信号

机械振动抑制

提供4组的Notch�Filter。

可⾃动、⼿动设定。

滤波宽度可灵活设定。

简易设定即可⾃动抑制共振，节省调整⼯时，提升设
备组装测试效率。
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归⼀化伺服参数调试

实现鲁棒性控制

时间

5 归⼀化伺服参数调试

反馈值
设定值

采⽤归⼀化伺服参数调试功能，仅需⼀个参数，便可实现伺服参数的调整，包括电流环/速度环/位置环PID参数、以及模型跟踪控
制、指令平滑滤波等，适应不同负载要求，最⼤限度发挥机械设备的性能。

6 ⾃适应陷波滤波器

输出电流

定位完成信号

输出电流

定位完成信号

机械振动抑制

提供4组的Notch�Filter。

可⾃动、⼿动设定。

滤波宽度可灵活设定。

简易设定即可⾃动抑制共振，节省调整⼯时，提升设
备组装测试效率。



07 08

7 停⽌时振动抑制

机械末端
摆动抑制

实际速度

激光测振仪测试
末端振动

实际速度

激光测振仪测试
末端振动

柔性机械系统容易产⽣200Hz以下的低频振动，该功
能可实现对这类低频振动的抑制作⽤，实现柔性系统
的⾼节拍运⾏。

8 MS软件让调试更简便

MS�调试软件

在线升级

适
配
电
机

订
货
信
息

配
件
介
绍

LD2系
列
概
述

LD2
系

列
伺

服
驱

动
简

介

三、LD2-CAN总线型⼦系列特点

1 CAN总线，标准CANopen通讯⽅式

2 上位机PDO配置

LD2-CAN系列⽀持CAN总线，采⽤抗振动性能更
强的molex端⼦，只需⼀根通讯线即可实时传递
驱动器的指令、以及电机/驱动器的状态反馈信
息。该产品提供了更加可靠的组⽹⽅案，并极⼤
降低了系统的复杂性。

LD2-CAN系列驱动器增加上位机PDO配置功能，
降低了客⼾⾃⾏开发控制⾯板的难度，并节省开
发时间。

���

3 402观测器

LD2-CAN系列驱动器上位机具备402观测器，客
⼾通过对相关数据的观测，既益于开发阶段程序
的编写，⼜便于客⼾后续设备的调试与维护。

向导式调试指引和参数设置，实时记录数据和在线
监控，与雷赛智能公司的其他系列驱动器产品的调
试⽅法兼容。

⽀持在线升级，可实现在不拆机的情况下对伺服驱
动器产品进⾏固件升级。

稳定可靠的运动控制专家
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五、2LD2系列双轴低压伺服驱动器特点
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四、LD2-RS驱控⼀体型⼦系列特点

2 集成多种控制模式

3 丰富的PR功能

LD2-RS系列驱动器集成了适⽤于 I/O信号和
Modbus输⼊的单轴运动控制、以及模拟量输
⼊的速度 /转矩控制、脉冲输⼊的位置控制
等。不同的控制模式适⽤于不同的应⽤场合。

脉冲计数器

位置表2

位置表1

位置表3

……

I/O信号和Modbus

模拟量输⼊

脉冲/⽅向输⼊

电机

位置/速度控制

位置控制

驱动器

速度/转矩控制

PLC
（⽆定位模块）

定位功能

内嵌到驱动器

RS485RS485

⽅式2：通过触摸屏控制

电
源
模
块

CPU模块
通信
模块

⽅式1：通过总线控制

1 标准的Modbus�RTU协议，⽀持RS485组⽹通讯

回零

急停

JOG 限位

定位

可配置16段不同程序，⽀持定位、回零、JOG、
限位与急停等多种控制模式。

RS485

LD2-RS系列驱动器集成单轴控制功能，⽬标位置、速度以及
运动轨迹等预先设定在驱动器寄存器内。根据应⽤场景的不
同，实时调整运动参数。�⽆需PLC脉冲点数（⽆PLC定位功
能），即可完成简单的点位运动。

省空间，最⾼48%

2LD2系列双轴低压伺服驱动器安装⾯积相对以往产品最
⾼省48%，实现设备⼩型化�。

2LD2系列双轴低压伺服驱动器的电源线、通讯线共⽤，省接
线、省⼈⼯、提⾼设备稳定性。

省⼈⼯及线缆，�达20%

2LD2系列（双轴）×1�台

LD2系列×2�台

可选择逻辑电源

2LD2系列双轴低压伺服驱动器新增可选择逻辑电源接⼝，当主
回路电源断电时，选择接通逻辑电源，可实现：
1、DSP部分正常⼯作；

2、抱闸电源输出直接控制电机的制动器。

STO

2LD2系列新增STO（Safe�Torque�Off）功能，当STO⼯作时，
驱动器内部硬件电路会触发强制关断驱动器功率管，使电机
停⽌运转，保护⼈⾝及设备安全。

（进深103mm）

（2LD2系列安装时各驱动器需间隔50mm）

194mm

2LD2系列
（双轴）

41mm

双轴

单轴

双轴

单轴

电�线×1

通讯线×1

配线量

合计 2条线

41mm

314mm=41mm（宽度）*4+50mm（间隔）*3

（进深101.5mm）

175mm

LD2系列

33mm

41mm

（LD2系列安装时各驱动器需间隔50mm）

614mm=33mm（宽度）*8+50mm（间隔）*7

通讯线

电�线×2

通讯线×2

配线量

合计 4条线电源线

速度（V）

33mm 33mm

通讯线

电源线

时间（T）

PE
U
V
W

ENC

BR+
BR-

24V
GND

DC+
DC-

抱闸电源输出

逻辑电源
DC�24V

主回路电源
DC�24-70V

STO

48.8%
安装⾯积

减少

20%
配线量

减少
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六、伺服步进调试软件MS（Motion� Studio）

向导式参数设置指引，只需点击下⼀步按钮
即可完成基本参数设置。

所有参数的集合，可以对参数进⾏读取、
另存、下发、对⽐等处理。

⾃定义I/O功能，I/O功能根据需要进⾏选择设置。 CAN总线402参数编辑，节省主站操作。

控制器指令选择设置，⽅便、直观。 PID参数调整，简单、快捷。

MS（Motion�Studio）是雷赛公司⾃主研发的新⼀代PC调试软件，功能强⼤、使⽤简单、界⾯友好。采⽤左侧树状导航条，功能⽬
录清晰，并使⽤伺服系统结构图，可直观的设定所需功能和参数，向导式的指引和参数设置，可轻松调试雷赛公司的所有伺服和步
进系统。

参数向导 参数管理

I/O设定 对象字典编辑器

控制命令 增益调整

适
配
电
机

订
货
信
息

配
件
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绍

LD2系
列
概
述

LD2
系

列
伺

服
驱

动
简

介

回原点、急停、触发模式基础设置。
16段路径程序编写,进⾏位置、速度、回原点等

多种运动控制程序的具体参数设置。

电机运⾏设置，可设置速度、运⾏区间、
运⾏次数，运⾏更智能、更安全。

运⾏曲线监控，最⼩采样间隔0.125ms，
监控动作更精准，⽅便分析。

电机运⾏实时数据监控、I/O监控，客⼾使⽤更⽅便。
MS软件可对系统在报警时刻的运⾏参数

进⾏实时保存记录，并在历史报警⻚⾯中可查看，
以便⽤⼾通过运⾏数据分析排查系统故障。

控制参数 路径参数

试运⾏ ⽰波器

状态监控 报警信息

11 12

稳定可靠的运动控制专家
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稳定可靠的运动控制专家



LD2系列伺服驱动器简介02

⼀、驱动器命名规则

驱动器命名规则
驱动器型号、规格及接⼝布局
驱动器接线图
驱动器外形尺⼨

LD2�-�CAN�70�30�B�-
① ② ③ ④

系列名称
LD2： LD2 伺服驱动器雷赛 系列低压
2LD2：2LD2系列双轴（⼆合⼀）低压伺服驱动器

通信类别
���CAN：CANopen总线��������RS：RS485总线�

① ②

供电电压
70 24-70VDC������48 24 48VDC： ： -

③

⑤ 内置24VDC抱闸电源
空⽩ ⽆��������B 有： ：

⑤ ⑥

输出电流
��5：5Arms��������10：10Arms�������15：15Arms�������20：20Arms

④

⑥ 定制型号

30：30Arms������40：40Arms�������60：60Arms 

⼆、驱动器型号、规格及接⼝布局

2.1���LD2�驱动器型号

驱动器型号 L
(mm)

H
(mm)

W
(mm)

LD2-RS7015B
LD2-RS7020B
LD2-RS7030B

15
20
30

32
57
64

175
175
175

101.5
101.5
101.5

33
33
33

5
6
10

15
18
24.8

100
200
400

118
118
118

79.5
79.5
79.5

25.5
25.5
25.5

LD2-RS3605
LD2-RS4806
LD2-RS4810

驱动器型号 额定功率
(W) 额定 最⼤

L
(mm)

H
(mm)

W
(mm)

LD2-CAN7015B
LD2-CAN7020B
LD2-CAN7030B

15
20
30

32
57
64

175
175
175

101.5
101.5
101.5

33
33
33

100
200
400

LD2-CAN7005B
LD2-CAN7007B
LD2-CAN7010B

5
7
10

15
21
30

140
140
140

79.5
79.5
79.5

25.5
25.5
25.5

重量
(kg)

重量
(kg)
0.32
0.32
0.32

0.22
0.22
0.22

额定功率
(W)

主电源
(VDC)

24-70
24-70
24-70

24-70
24-70
24-70

主电源
(VDC)

24-70
24-70
24-70

24-70
24-70
24-70

额定电流(Arms)

额定 最⼤
额定电流(Arms)

13 14

LD2-CAN7040B
LD2-CAN7060B

40
60

120
180

194
194

103
103

41
4124-70

24-70

LD2-RS7040B
LD2-RS7060B

40
60

120
180

194
194

103
103

41
41

24-70
24-70

2.2���2LD2�驱动器型号

驱动器型号 L
(mm)

H
(mm)

W
(mm)

20
30
30

57
64
64

194
194
194

103
103
103

41
41
41

15
15
20

32
32
57

194
194
194

103
103
103

41
41
41

2LD2-CAN7015B
2LD2-RS7015B
2LD2-CAN7020B
2LD2-RS7020B
2LD2-CAN7030B
2LD2-RS7030B

重量
(kg)

额定功率
(W)

主电源
(VDC)

24-70
24-70
24-70

24-70
24-70
24-70

额定 最⼤
额定电流(Arms)

2.3�驱动器参数规格

规格

LD2-CAN系列、LD2-RS系列基本规格

使⽤条件

存储环境

使⽤温度

存储温度

环境湿度

存储湿度

标⾼

抗振性

防护等级

冷却⽅式

安装类型

适⽤标准

室内（避免阳光直射），不能放在其它发热的设备旁，要避免粉尘、油雾、腐蚀性⽓体和
湿度太⼤及强振动场所，禁⽌有可燃⽓体和导电灰尘

使⽤环境

室内（⽆暴晒）⽆腐蚀性⽓体、易燃⽓体、油污或尘埃等

0〜＋45℃（若温度超过40℃，请加强周边空⽓循环）

-20〜+80℃

40〜90%RH，不结露

90%RH以下（不结露）

海拔1000m以下

⼩于0.5G（4.9m/s²）10〜60Hz（⾮连续运⾏）

IP20

⾃冷却

垂直安装、⽔平安装

EN�61000-6-4:�2007+A1:�2011、EN�61000-6-2:�2005、EN�IEC�61000-6-2:�2019、
EN�IEC�61000-6-4:�2019
欧盟RoHS指令2011/65/EU及其修订指令（EU）2015/853

稳定可靠的运动控制专家

LD2系
列
概
述

LD2
系

列
伺

服
驱

动
简

介
适
配
电
机

订
货
信
息

配
件
介
绍

600
750
1000
1500
2000

600
750
1000
1500
2000

600
600
750
750
1000
1000

0.67
0.67
0.67
0.92
0.92

0.67
0.67
0.67
0.92
0.92

0.98
0.98
0.98
0.98
0.98
0.98



LD2系列伺服驱动器简介02

⼀、驱动器命名规则

驱动器命名规则
驱动器型号、规格及接⼝布局
驱动器接线图
驱动器外形尺⼨

LD2�-�CAN�70�30�B�-
① ② ③ ④

系列名称
LD2： LD2 伺服驱动器雷赛 系列低压
2LD2：2LD2系列双轴（⼆合⼀）低压伺服驱动器

通信类别
���CAN：CANopen总线��������RS：RS485总线�

① ②

供电电压
70 24-70VDC������48 24 48VDC： ： -

③

⑤ 内置24VDC抱闸电源
空⽩ ⽆��������B 有： ：

⑤ ⑥

输出电流
��5：5Arms��������10：10Arms�������15：15Arms�������20：20Arms

④

⑥ 定制型号

30：30Arms������40：40Arms�������60：60Arms 

⼆、驱动器型号、规格及接⼝布局

2.1���LD2�驱动器型号

驱动器型号 L
(mm)

H
(mm)

W
(mm)

LD2-RS7015B
LD2-RS7020B
LD2-RS7030B

15
20
30

32
57
64

175
175
175

101.5
101.5
101.5

33
33
33

5
6
10

15
18
24.8

100
200
400

118
118
118

79.5
79.5
79.5

25.5
25.5
25.5

LD2-RS3605
LD2-RS4806
LD2-RS4810

驱动器型号 额定功率
(W) 额定 最⼤

L
(mm)

H
(mm)

W
(mm)

LD2-CAN7015B
LD2-CAN7020B
LD2-CAN7030B

15
20
30

32
57
64

175
175
175

101.5
101.5
101.5

33
33
33

100
200
400

LD2-CAN7005B
LD2-CAN7007B
LD2-CAN7010B

5
7
10

15
21
30

140
140
140

79.5
79.5
79.5

25.5
25.5
25.5

重量
(kg)

重量
(kg)
0.32
0.32
0.32

0.22
0.22
0.22

额定功率
(W)

主电源
(VDC)

24-70
24-70
24-70

24-70
24-70
24-70

主电源
(VDC)

24-70
24-70
24-70

24-70
24-70
24-70

额定电流(Arms)

额定 最⼤
额定电流(Arms)
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LD2-CAN7060B

40
60

120
180

194
194

103
103

41
4124-70

24-70

LD2-RS7040B
LD2-RS7060B

40
60

120
180

194
194

103
103

41
41

24-70
24-70

2.2���2LD2�驱动器型号

驱动器型号 L
(mm)

H
(mm)

W
(mm)

20
30
30

57
64
64

194
194
194

103
103
103

41
41
41

15
15
20

32
32
57

194
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194

103
103
103

41
41
41

2LD2-CAN7015B
2LD2-RS7015B
2LD2-CAN7020B
2LD2-RS7020B
2LD2-CAN7030B
2LD2-RS7030B

重量
(kg)

额定功率
(W)

主电源
(VDC)

24-70
24-70
24-70

24-70
24-70
24-70

额定 最⼤
额定电流(Arms)

2.3�驱动器参数规格

规格

LD2-CAN系列、LD2-RS系列基本规格

使⽤条件

存储环境

使⽤温度

存储温度

环境湿度

存储湿度

标⾼

抗振性

防护等级

冷却⽅式

安装类型

适⽤标准

室内（避免阳光直射），不能放在其它发热的设备旁，要避免粉尘、油雾、腐蚀性⽓体和
湿度太⼤及强振动场所，禁⽌有可燃⽓体和导电灰尘

使⽤环境

室内（⽆暴晒）⽆腐蚀性⽓体、易燃⽓体、油污或尘埃等

0〜＋45℃（若温度超过40℃，请加强周边空⽓循环）

-20〜+80℃

40〜90%RH，不结露

90%RH以下（不结露）

海拔1000m以下

⼩于0.5G（4.9m/s²）10〜60Hz（⾮连续运⾏）

IP20

⾃冷却

垂直安装、⽔平安装

EN�61000-6-4:�2007+A1:�2011、EN�61000-6-2:�2005、EN�IEC�61000-6-2:�2019、
EN�IEC�61000-6-4:�2019
欧盟RoHS指令2011/65/EU及其修订指令（EU）2015/853

稳定可靠的运动控制专家

LD2系
列
概
述

LD2
系

列
伺

服
驱

动
简

介
适
配
电
机

订
货
信
息

配
件
介
绍

600
750
1000
1500
2000

600
750
1000
1500
2000

600
600
750
750
1000
1000

0.67
0.67
0.67
0.92
0.92

0.67
0.67
0.67
0.92
0.92

0.98
0.98
0.98
0.98
0.98
0.98



500kHz（5V差分）

参数设置

最⼤输⼊
脉冲频率

1〜32767/1〜32767电⼦⻮轮⽐

转矩限制

参数设置

参数设置

—

参数设置
参数设置
参数设置
参数设置

速度输⼊
转矩限制
转矩输⼊
速度限制

外部模拟量输⼊或内部速度设定值
外部模拟量输⼊或参数设置
外部模拟量输⼊或内部转矩设定值
外部模拟量输⼊参数设置，防⽌超出速度限制

位置控制

速度控制

转矩控制

LD2系
列
概
述

LD2
系

列
伺

服
驱

动
简

介
适
配
电
机

订
货
信
息

配
件
介
绍

稳定可靠的运动控制专家

控制模式 通过CAN通讯进⾏位置控制、速度控制、
⼒矩控制、回零控制

控制模式

LD2-RS系列LD2-CAN系列

外部脉冲位置控制
内部PR控制
速度控制
转矩控制
复合控制：位置/速度切换控制，位置/转矩
切换控制，速度转矩切换控制

控制⽅式

反馈⽅式

归⼀化伺服参数调整

陷波滤波

摆振抑制

多圈绝对值编码器

DI/DO设置

SVPWM正弦波控制

兼容两种通讯⽅式：1、�增量编码器：ABZ（差分）+�霍尔信号（单端）��2、�总线式编码器：RS485协议

PC调试⼯具，调整刚性等参数，可快速实现伺服参数调整

抑制机械共振

抑制末端振动

17/23位⾼分辨率多圈绝对值编码器，位置记忆，⽆需回零

可灵活分配数字量输⼊/输出

过压、⽋压、过流、过载、过热、超速、主电源输⼊缺相、再⽣制动状态异常、位置偏差过⼤、
编码器反馈错误、制动率过⼤、⾏程超限、EEPROM�错误等

报警功能

LED灯显⽰ ��������绿灯：电源、状态灯���������红灯：报警灯

通过MS调试软件可以调节电流环、速度环、位置环的各个参数，更改输⼊输出信号有效电平和电机参数，
并可以⽂件形式进⾏参数的导⼊导出，⽅便驱动器和不同电机或不同负载的匹配；监视在梯形波测试运⾏
下的速度、位置误差等波形

调试软件

制动⽅式

适⽤负载惯量

外接再⽣电阻

⼩于电机惯量的30倍

控制特性

15 16

接⼝及说明

调试接⼝� RS232

4路（⽀持NPN/PNP接线）

2路（⽀持NPN/PNP接线）2路（⽀持NPN/PNP接线）

RS232
脉冲接⼝

编码器接⼝

I/O接⼝

抱闸电源接⼝

模拟量接⼝

通讯接⼝

LD2-RS系列LD2-CAN系列

5V差分信号，输⼊0~500kHz
A/B/Z差分
A相/B相
⻓线驱动⽅式

A/B/Z差分
A相/B相
⻓线驱动⽅式

_

4路（⽀持NPN/PNP接线）

24V抱闸电源输出24V抱闸电源输出
1路差分输⼊���-10VDC~+10VDC_

Modbus-RTU，molex端⼦CANopen，molex端⼦

2.3�驱动器接⼝布局

RS232调试接⼝(RS232) RS485通讯接⼝

波特率/终端电阻拨码开关
状态指⽰灯（PWR/ALM）

ID旋码（RCS）

I/O接⼝

编码器接⼝

伺服电机输出（U、V、W、PE）

再⽣电阻接⼝（RB+、RB-）
主回路电源输⼊（DC+、DC-）

抱闸电源接⼝（24VDC）

RS232调试接⼝(RS232) CANopen通讯接⼝

波特率/终端电阻拨码开关
状态指⽰灯（PWR/ALM）

ID旋码（RCS）

I/O接⼝

伺服电机输出（U、V、W、PE）

再⽣电阻接⼝（RB+、RB-）
主回路电源输⼊（DC+、DC-）

编码器接⼝

抱闸电源接⼝（24VDC）

LD2-RS型接⼝布局

LD2-CAN型接⼝布局



500kHz（5V差分）

参数设置

最⼤输⼊
脉冲频率

1〜32767/1〜32767电⼦⻮轮⽐

转矩限制

参数设置

参数设置

—

参数设置
参数设置
参数设置
参数设置

速度输⼊
转矩限制
转矩输⼊
速度限制

外部模拟量输⼊或内部速度设定值
外部模拟量输⼊或参数设置
外部模拟量输⼊或内部转矩设定值
外部模拟量输⼊参数设置，防⽌超出速度限制

位置控制

速度控制
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服
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稳定可靠的运动控制专家

控制模式 通过CAN通讯进⾏位置控制、速度控制、
⼒矩控制、回零控制

控制模式

LD2-RS系列LD2-CAN系列

外部脉冲位置控制
内部PR控制
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复合控制：位置/速度切换控制，位置/转矩
切换控制，速度转矩切换控制

控制⽅式

反馈⽅式

归⼀化伺服参数调整

陷波滤波

摆振抑制

多圈绝对值编码器

DI/DO设置

SVPWM正弦波控制

兼容两种通讯⽅式：1、�增量编码器：ABZ（差分）+�霍尔信号（单端）��2、�总线式编码器：RS485协议

PC调试⼯具，调整刚性等参数，可快速实现伺服参数调整

抑制机械共振

抑制末端振动

17/23位⾼分辨率多圈绝对值编码器，位置记忆，⽆需回零

可灵活分配数字量输⼊/输出

过压、⽋压、过流、过载、过热、超速、主电源输⼊缺相、再⽣制动状态异常、位置偏差过⼤、
编码器反馈错误、制动率过⼤、⾏程超限、EEPROM�错误等

报警功能

LED灯显⽰ ��������绿灯：电源、状态灯���������红灯：报警灯

通过MS调试软件可以调节电流环、速度环、位置环的各个参数，更改输⼊输出信号有效电平和电机参数，
并可以⽂件形式进⾏参数的导⼊导出，⽅便驱动器和不同电机或不同负载的匹配；监视在梯形波测试运⾏
下的速度、位置误差等波形

调试软件

制动⽅式

适⽤负载惯量

外接再⽣电阻

⼩于电机惯量的30倍

控制特性
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接⼝及说明

调试接⼝� RS232

4路（⽀持NPN/PNP接线）

2路（⽀持NPN/PNP接线）2路（⽀持NPN/PNP接线）

RS232
脉冲接⼝

编码器接⼝

I/O接⼝

抱闸电源接⼝

模拟量接⼝

通讯接⼝

LD2-RS系列LD2-CAN系列

5V差分信号，输⼊0~500kHz
A/B/Z差分
A相/B相
⻓线驱动⽅式

A/B/Z差分
A相/B相
⻓线驱动⽅式

_

4路（⽀持NPN/PNP接线）

24V抱闸电源输出24V抱闸电源输出
1路差分输⼊���-10VDC~+10VDC_

Modbus-RTU，molex端⼦CANopen，molex端⼦

2.3�驱动器接⼝布局

RS232调试接⼝(RS232) RS485通讯接⼝

波特率/终端电阻拨码开关
状态指⽰灯（PWR/ALM）

ID旋码（RCS）

I/O接⼝

编码器接⼝

伺服电机输出（U、V、W、PE）

再⽣电阻接⼝（RB+、RB-）
主回路电源输⼊（DC+、DC-）

抱闸电源接⼝（24VDC）

RS232调试接⼝(RS232) CANopen通讯接⼝
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I/O接⼝

伺服电机输出（U、V、W、PE）

再⽣电阻接⼝（RB+、RB-）
主回路电源输⼊（DC+、DC-）
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LD2-RS型接⼝布局
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稳定可靠的运动控制专家

LD2系
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介

LD2系列⼤电流驱动器接⼝布局

三、驱动器接线图

LD2-CAN型接线图

LD2-RS型接线图

17 18

2LD2系列驱动器接⼝布局

RS232-2调试接⼝

RS232-1调试接⼝

STO
通讯接⼝

逻辑电源接⼝

ENC-1编码器接⼝

波特率/终端电阻拨码开关

伺服电机输出（U1、V1、W1、PE）

ID旋码（RSC-1） 再⽣电阻接⼝（RB+、RB-）
ID旋码（RSC-2）

主回路电源输⼊（DC+、DC-）

伺服电机输出（U2、V2、W2、PE）

ENC-2编码器接⼝
IO接⼝（CN-2）
IO接⼝（CN-1）

  

STO
通讯接⼝

逻辑电源接⼝
ID旋码

伺服电机输出（U、V、W、PE）

主回路电源输⼊（DC+、DC-）
再⽣电阻接⼝（RB+、RB-）

IO接⼝
编码器接⼝

RS232调试接⼝
波特率/终端电阻拨码开关
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LD2-RS型接线图
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2LD2-RS系列双轴⼆合⼀接线图
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⼤电流LD2-RS系列驱动器接线图
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⼀、电机命名规则
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LVM系列低压伺服电机命名规则

①

LVM���060��02��L��2��H1��-��E17���������-��S25��-
② ③ ④

功率⼤⼩��������③

机座尺⼨������

025:25mm������040：40mm������060：60mm������080：80mm������110：110mm����130：130mm����180：180mm��

②

系列名称

��LVM：雷赛标准系列低压伺服电机

①

⑤ ⑥ ⑦ ⑧ ⑨

标识
功率（kW）

0C 02 04 06 08 10 13 15 18 20 25 30
0.05 0.2 0.4 0.6 0.75 1 1.3 1.5 1.8 2 2.5 3

惯量类型

L：⼩惯量���M：中惯量���H：⼤惯量

④

电压等级

�1：24Vac������2：36Vac�����3：48Vac�����4：60Vac�����5：72Vac�����6：110Vac

⑤

电机形态(表格仅⽰例，接插件形式分别⽤数字表⽰，详⻅下表)

注：第2位中，��1：塑插����2：军规航插����3：装配型航插�����4：直插�����5：0.5⽶直连�����6：航插+DB15�����

⑥

编码器类型⑦

转速标识⑧

*S30:3000rpm(缺省)������S25:2500rpm�����S20:2000rpm�����S15:1500rpm��...�

派⽣型号⑨

25

01
0.1

符号
出轴形式

圆轴

抱闸器 连接器

带键 有 ⽆ 塑插 航插 ***

A�

B�

C�

D�

E�

F�

G�

H�

1
2
3
1
2
3
1
2
3
1
2
3
1
2
3
1
2
3
1
2
3
1
2
3... ... ... ... ... ... ... ... ...

稳定可靠的运动控制专家
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概
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字段1

（编码器类型）
具体释义

字段2 字段3

E 光电编码器

23

单圈编码器
多圈编码器
单圈编码器
多圈编码器

（分辨率） （单圈/多圈）
具体释义 具体释义

17 17位分辨率

23位分辨率

S
缺省
S

缺省

M 磁电编码器

23

单圈编码器
多圈编码器
单圈编码器
多圈编码器

17 17位分辨率

23位分辨率

S
缺省
S

缺省
... ... ... ... ... ...

A3
0.03

D：超短机⾝

B 2500线

B 2500线
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三、电机规格参数表

LVM系列电机规格参数

机座尺⼨
(mm)

电机外观
额定功率

(W) 型号

60

⼆、电机型号⼀览表

LVM系列伺服电机【短机⾝，IP65（除电机端⾯的轴⾝外）】

LVM06002H3H3-M17

LVM06002H3G3-M17（抱闸）

LVM06004H3H3-M17

LVM06004H3G3-M17（抱闸）

LVM06006H3H3-M17

LVM06006H3G3-M17（抱闸）

LVM08008H3H3-M17

LVM08008H3G3-M17（抱闸）

LVM08010H3H3-M17

LVM08010H3G3-M17（抱闸）

200

400

600

750

1000

80

电压
(V)

48

130

40

50

100

1200

1500

1800

2000

LVM0400CH3H3-M17

LVM0400CH3G3-M17（抱闸）

LVM04001H3H3-M17

LVM04001H3G3-M17（抱闸）

LVM13012M3H2-M17

LVM13012M3G2-M17（抱闸）

LVM13015M3H2-M17

LVM13015M3G2-M17（抱闸）

LVM13018M3H2-M17

LVM13018M3G2-M17（抱闸）

LVM13020M3H2-M17

LVM13020M3G2-M17（抱闸）

电机型号
额定功率
（W）

额定 最⼤

电流
（Arms）

转速
（r/min） 转⼦惯量

-4(kg·m²*10 )编码器电压
(V)

300048

60机座高惯量

LVM06002H3H3-M17

LVM06002H3G3-M17（抱闸）

LVM06004H3H3-M17

LVM06004H3G3-M17（抱闸）

LVM06006H3H3-M17

LVM06006H3G3-M17（抱闸）

200

400

600

0.64

1.27

1.91

1.92

3.81

5.73

6

10

15

4000

0.29

0.3

0.58

0.59

0.83

0.84

17位

多圈

绝对值

80机座高惯量

LVM08008H3H3-M17

LVM08008H3G3-M17（抱闸）

LVM08010H3H3-M17

LVM08010H3G3-M17（抱闸）

750

1000

2.39

3.2

7.20

9.57

19

28

3000 3500

1.5

1.65

1.8

1.95

48

1.03

1.38

1.32

1.67

1.59

2.0

2.21

2.79

2.6

3.2

重量
（kg）

71.6

100.9

88.6

117.9

108.6

137.9

90.9

121.9

103.9

134.9

机⾝⻓度
(mm)

17位

多圈

绝对值

转矩
（N·m）

额定 最⼤

57

84

额定 最⼤

18

30

45

40机座高惯量

3000
48/
36/
24

4000
17位

多圈

绝对值

LVM0400CH3H3-M17

LVM0400CH3G3-M17(抱闸）

LVM04001H3H3-M17

LVM04001H3G3-M17(抱闸）

50

100

0.16

0.32

0.48

0.96

3

5.7

9.3

17.7

0.036

0.046

0.062

0.072

0.33

0.49

0.43

0.59

56.7

84

67.7

95

130机座中惯量

1200

1500

3.8

4.8

3000 400048
17位

多圈

绝对值

79

98

1800

2000

5.8

6.4

114

121.3

LVM13012M3H2-M17

LVM13012M3G2-M17(抱闸)

LVM13015M3H2-M17

LVM13015M3G2-M17(抱闸)

LVM13018M3H2-M17

LVM13018M3G2-M17(抱闸)

LVM13020M3H2-M17

LVM13020M3G2-M17(抱闸)

10

12.5

15

16

30

37.5

44

48.5

11.63

13.3

13.88

15.55

16.04

17.71

16.04

17.71

5.2

6.5

5.6

6.9

6.4

7.7

6.4

7.7

151

174

157

180

164

187

164

187
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三、电机规格参数表

LVM系列电机规格参数

机座尺⼨
(mm)

电机外观
额定功率

(W) 型号

60

⼆、电机型号⼀览表

LVM系列伺服电机【短机⾝，IP65（除电机端⾯的轴⾝外）】

LVM06002H3H3-M17

LVM06002H3G3-M17（抱闸）

LVM06004H3H3-M17

LVM06004H3G3-M17（抱闸）

LVM06006H3H3-M17

LVM06006H3G3-M17（抱闸）

LVM08008H3H3-M17

LVM08008H3G3-M17（抱闸）

LVM08010H3H3-M17

LVM08010H3G3-M17（抱闸）

200

400

600

750

1000

80

电压
(V)

48

130

40

50

100

1200

1500

1800

2000

LVM0400CH3H3-M17

LVM0400CH3G3-M17（抱闸）

LVM04001H3H3-M17

LVM04001H3G3-M17（抱闸）

LVM13012M3H2-M17

LVM13012M3G2-M17（抱闸）

LVM13015M3H2-M17

LVM13015M3G2-M17（抱闸）

LVM13018M3H2-M17

LVM13018M3G2-M17（抱闸）

LVM13020M3H2-M17

LVM13020M3G2-M17（抱闸）

电机型号
额定功率
（W）

额定 最⼤

电流
（Arms）

转速
（r/min） 转⼦惯量

-4(kg·m²*10 )编码器电压
(V)

300048

60机座高惯量

LVM06002H3H3-M17

LVM06002H3G3-M17（抱闸）

LVM06004H3H3-M17

LVM06004H3G3-M17（抱闸）

LVM06006H3H3-M17

LVM06006H3G3-M17（抱闸）

200

400

600

0.64

1.27

1.91

1.92

3.81

5.73

6

10

15

4000

0.29

0.3

0.58

0.59

0.83

0.84

17位

多圈

绝对值

80机座高惯量

LVM08008H3H3-M17

LVM08008H3G3-M17（抱闸）

LVM08010H3H3-M17

LVM08010H3G3-M17（抱闸）

750

1000

2.39

3.2

7.20

9.57

19

28

3000 3500

1.5

1.65

1.8

1.95

48

1.03

1.38

1.32

1.67

1.59

2.0

2.21

2.79

2.6

3.2

重量
（kg）

71.6

100.9

88.6

117.9

108.6

137.9

90.9

121.9

103.9

134.9

机⾝⻓度
(mm)

17位

多圈

绝对值

转矩
（N·m）

额定 最⼤

57

84

额定 最⼤

18

30

45

40机座高惯量

3000
48/
36/
24

4000
17位

多圈

绝对值

LVM0400CH3H3-M17

LVM0400CH3G3-M17(抱闸）

LVM04001H3H3-M17

LVM04001H3G3-M17(抱闸）

50

100

0.16

0.32

0.48

0.96

3

5.7

9.3

17.7

0.036

0.046

0.062

0.072

0.33

0.49

0.43

0.59

56.7

84

67.7

95

130机座中惯量

1200

1500

3.8

4.8

3000 400048
17位

多圈

绝对值

79

98

1800

2000

5.8

6.4

114

121.3

LVM13012M3H2-M17

LVM13012M3G2-M17(抱闸)

LVM13015M3H2-M17

LVM13015M3G2-M17(抱闸)

LVM13018M3H2-M17

LVM13018M3G2-M17(抱闸)

LVM13020M3H2-M17

LVM13020M3G2-M17(抱闸)

10

12.5

15

16

30

37.5

44

48.5

11.63

13.3

13.88

15.55

16.04

17.71

16.04

17.71

5.2

6.5

5.6

6.9

6.4

7.7

6.4

7.7

151

174

157

180

164

187

164

187
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四、电机机械尺⼨

LVM系列电机机械尺⼨

电机型号
LC�

(mm)������
LZ�

(mm)�����
LA�

(mm)������
S�

(mm)�������
LB�

(mm)���������
LL�

(mm)������������
LH�

(mm)�����
LR�

(mm)������
LE�

(mm)������
LG�

(mm)����
TP�

(mm)������
RH�

(mm)�������
W�

(mm)����

LVM06002H3H3-M17

LVM06002H3G3-M17（抱闸）

LVM06004H3H3-M17

LVM06004H3G3-M17（抱闸）

LVM06006H3H3-M17

LVM06006H3G3-M17（抱闸）

60

60

60

60

60

60

Ф5.5

Ф5.5

Ф5.5

Ф5.5

Ф5.5

Ф5.5

Ф70

Ф70

Ф70

Ф70

Ф70

Ф70

71.6±1

100.9±1

88.6±1

117.9±1

108.6±1

137.9±1

Ф14

Ф14

Ф14

Ф14

Ф14

Ф14

Ф50

Ф50

Ф50

Ф50

Ф50

Ф50

74

74

74

74

74

74

30

30

30

30

30

30

3

3

3

3

3

3

6.6

6.5

6.5

6.5

6.5

6.5

12

12

10

10

12

12

16

16

16

16

16

16

5

5

5

5

5

5

60机座

80机座

电机型号
LC�

(mm)������
LZ�

(mm)�����
LA�

(mm)������
S�

(mm)�������
LB�

(mm)���������
LL�

(mm)������������
LH�

(mm)�����
LR�

(mm)������
LE�

(mm)������
LG�

(mm)����
TP�

(mm)������
RH�

(mm)�������
W�

(mm)����

LVM08008H3H3-M17

LVM08008H3G3-M17（抱闸）

LVM08010H3H3-M17

LVM08010H3G3-M17（抱闸）

80

80

80

80

Ф6.5

Ф6.5

Ф6.5

Ф6.5

Ф90

Ф90

Ф90

Ф90

90±1

121.9±1

154±1

189.5±1

Ф19

Ф19

Ф19

Ф19

Ф70

Ф70

Ф70

Ф70

93

93

93

93

35

35

35

35

3

3

3

3

8

8

8

8

12

12

12

12

21.5

21.5

21.5

21.5

6

6

6

6

含
插

头
50

0±
30

含
插

头
50

0±
30

LG

LBS

LR

LE

LL
□LC

LZ

LH

LA

RH

M5TP

W

LG

含
插

头
50

0±
30

含
插

头
50

0±
30

LBs

LE

LRLL
LZ

□LC

LH

LA

RH

M5TP

W

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

40机座

电机型号
LC�

(mm)������
LZ�

(mm)�����
LA�

(mm)������
S�

(mm)�������
LB�

(mm)���������
LL�

(mm)������������
LH�

(mm)�����
LR�

(mm)������
LE�

(mm)������
LG�

(mm)����
TP�

(mm)������
RH�

(mm)�������
W�

(mm)����

LVM0400CH3H3-M17

LVM0400CH3G3-M17(抱闸）

LVM04001H3H3-M17

LVM04001H3G3-M17(抱闸）

40

40

40

40

Ф4.5

Ф4.5

Ф4.5

Ф4.5

Ф46

Ф46

Ф46

Ф46

56.7

84

67.7

95

Ф8

Ф8

Ф8

Ф8

Ф30

Ф30

Ф30

Ф30

25

25

25

25

3

3

3

3

5

5

5

5

6

6

6

6

9.2

9.2

9.2

9.2

3

3

3

3

↓

↓

↓

↓

130机座

电机型号 LC�
(mm)������

LZ�
(mm)�����

LA�
(mm)������

S�
(mm)�������

LB�
(mm)���������

LL�
(mm)������������

LH�
(mm)�����

LR�
(mm)������

LE�
(mm)������

LG�
(mm)����

TP�
(mm)������

RH�
(mm)�������

W�
(mm)����

LVM13012M3H2-M17

LVM13012M3G2-M17(抱闸)

LVM13015M3H2-M17

LVM13015M3G2-M17(抱闸)

LVM13018M3H2-M17

LVM13018M3G2-M17(抱闸)

LVM13020M3H2-M17

LVM13020M3G2-M17(抱闸)

130

130

130

130

130

130

130

130

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф145

Ф145

Ф145

Ф145

Ф145

Ф145

Ф145

Ф145

151

174

157

180

164

187

164

187

Ф22

Ф22

Ф22

Ф22

Ф22

Ф22

Ф22

Ф22

Ф110

Ф110

Ф110

Ф110

Ф110

Ф110

Ф110

Ф110

55

55

55

55

55

55

55

55

6

6

6

6

6

6

6

6

17.5

17.5

17.5

17.5

17.5

17.5

17.5

17.5

20

20

20

20

20

20

20

20

24.5

24.5

24.5

24.5

24.5

24.5

24.5

24.5

6

6

6

6

6

6

6

6

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

LH口
L
C

LZ

含
插
头
50

0±
30

含
插
头
50

0±
30

LB S

LE

LGLR
LL

M3TP

LA

RH

W

W

LH

⼝LC

LZ

LA

LL

LE LG

LB S

LR

RH

M6×TP

动⼒线插头：CMS3102A22-A6PB-Z
对接插头型号：CMS3108A22-A6SBI

编码器插头：YD28J7Z
对接插头型号：YDB28K7TS

55.2

55.2

55.2

55.2

169

169

169

169

169

169

169

169
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四、电机机械尺⼨

LVM系列电机机械尺⼨

电机型号
LC�

(mm)������
LZ�

(mm)�����
LA�

(mm)������
S�

(mm)�������
LB�

(mm)���������
LL�

(mm)������������
LH�

(mm)�����
LR�

(mm)������
LE�

(mm)������
LG�

(mm)����
TP�

(mm)������
RH�

(mm)�������
W�

(mm)����

LVM06002H3H3-M17

LVM06002H3G3-M17（抱闸）

LVM06004H3H3-M17

LVM06004H3G3-M17（抱闸）

LVM06006H3H3-M17

LVM06006H3G3-M17（抱闸）

60

60

60

60

60

60

Ф5.5

Ф5.5

Ф5.5

Ф5.5

Ф5.5

Ф5.5

Ф70

Ф70

Ф70

Ф70

Ф70

Ф70

71.6±1

100.9±1

88.6±1

117.9±1

108.6±1

137.9±1

Ф14

Ф14

Ф14

Ф14

Ф14

Ф14

Ф50

Ф50

Ф50

Ф50

Ф50

Ф50

74

74

74

74

74

74

30

30

30

30

30

30

3

3

3

3

3

3

6.6

6.5

6.5

6.5

6.5

6.5

12

12

10

10

12

12

16

16

16

16

16

16

5

5

5

5

5

5

60机座

80机座

电机型号
LC�

(mm)������
LZ�

(mm)�����
LA�

(mm)������
S�

(mm)�������
LB�

(mm)���������
LL�

(mm)������������
LH�

(mm)�����
LR�

(mm)������
LE�

(mm)������
LG�

(mm)����
TP�

(mm)������
RH�

(mm)�������
W�

(mm)����

LVM08008H3H3-M17

LVM08008H3G3-M17（抱闸）

LVM08010H3H3-M17

LVM08010H3G3-M17（抱闸）

80

80

80

80

Ф6.5

Ф6.5

Ф6.5

Ф6.5

Ф90

Ф90

Ф90

Ф90

90±1

121.9±1

154±1

189.5±1

Ф19

Ф19

Ф19

Ф19

Ф70

Ф70

Ф70

Ф70

93

93

93

93

35

35

35

35

3

3

3

3

8

8

8

8

12

12

12

12

21.5

21.5

21.5

21.5

6

6

6

6

含
插

头
50

0±
30

含
插

头
50

0±
30

LG

LBS

LR

LE

LL
□LC

LZ

LH

LA

RH

M5TP

W

LG

含
插

头
50

0±
30

含
插

头
50

0±
30

LBs

LE

LRLL
LZ

□LC

LH

LA

RH

M5TP

W

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

40机座

电机型号
LC�

(mm)������
LZ�

(mm)�����
LA�

(mm)������
S�

(mm)�������
LB�

(mm)���������
LL�

(mm)������������
LH�

(mm)�����
LR�

(mm)������
LE�

(mm)������
LG�

(mm)����
TP�

(mm)������
RH�

(mm)�������
W�

(mm)����

LVM0400CH3H3-M17

LVM0400CH3G3-M17(抱闸）

LVM04001H3H3-M17

LVM04001H3G3-M17(抱闸）

40

40

40

40

Ф4.5

Ф4.5

Ф4.5

Ф4.5

Ф46

Ф46

Ф46

Ф46

56.7

84

67.7

95

Ф8

Ф8

Ф8

Ф8

Ф30

Ф30

Ф30

Ф30

25

25

25

25

3

3

3

3

5

5

5

5

6

6

6

6

9.2

9.2

9.2

9.2

3

3

3

3

↓

↓

↓

↓

130机座

电机型号 LC�
(mm)������

LZ�
(mm)�����

LA�
(mm)������

S�
(mm)�������

LB�
(mm)���������

LL�
(mm)������������

LH�
(mm)�����

LR�
(mm)������

LE�
(mm)������

LG�
(mm)����

TP�
(mm)������

RH�
(mm)�������

W�
(mm)����

LVM13012M3H2-M17

LVM13012M3G2-M17(抱闸)

LVM13015M3H2-M17

LVM13015M3G2-M17(抱闸)

LVM13018M3H2-M17

LVM13018M3G2-M17(抱闸)

LVM13020M3H2-M17

LVM13020M3G2-M17(抱闸)

130

130

130

130

130

130

130

130

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф8.5

Ф145

Ф145

Ф145

Ф145

Ф145

Ф145

Ф145

Ф145

151

174

157

180

164

187

164

187

Ф22

Ф22

Ф22

Ф22

Ф22

Ф22

Ф22

Ф22

Ф110

Ф110

Ф110

Ф110

Ф110

Ф110

Ф110

Ф110

55

55

55

55

55

55

55

55

6

6

6

6

6

6

6

6

17.5

17.5

17.5

17.5

17.5

17.5

17.5

17.5

20

20

20

20

20

20

20

20

24.5

24.5

24.5

24.5

24.5

24.5

24.5

24.5

6

6

6

6

6

6

6

6

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

↓

LH口
L
C

LZ

含
插
头
50

0±
30

含
插
头
50

0±
30

LB S

LE

LGLR
LL

M3TP

LA

RH

W

W

LH

⼝LC

LZ

LA

LL

LE LG

LB S

LR

RH

M6×TP

动⼒线插头：CMS3102A22-A6PB-Z
对接插头型号：CMS3108A22-A6SBI

编码器插头：YD28J7Z
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55.2

55.2

55.2

55.2

169

169

169

169

169

169

169

169
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五、矩频特性曲线

LVM系列电机TN曲线

400W�48V�200W�48V�

�600W�48V� 750W�48V

1000W�48V

转速（rpm） 转速（rpm）

转速（rpm）转速（rpm）

转速（rpm）

1200W�48V
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48V��额定⼯作区
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24V��额定⼯作区

24V��瞬时⼯作区
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48V��瞬时⼯作区

24V��额定⼯作区

24V��瞬时⼯作区

36V��额定⼯作区
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36V��额定⼯作区

36V��瞬时⼯作区

48V��额定⼯作区

48V��瞬时⼯作区



五、矩频特性曲线

LVM系列电机TN曲线

400W�48V�200W�48V�

�600W�48V� 750W�48V

1000W�48V

转速（rpm） 转速（rpm）

转速（rpm）转速（rpm）

转速（rpm）

1200W�48V

1500W�48V 1800W�48V

2000W�48V
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36V��瞬时⼯作区
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24V��额定⼯作区

24V��瞬时⼯作区

36V��额定⼯作区

36V��瞬时⼯作区

48V��额定⼯作区

48V��瞬时⼯作区

24V��额定⼯作区

24V��瞬时⼯作区

36V��额定⼯作区

36V��瞬时⼯作区

48V��额定⼯作区

48V��瞬时⼯作区

24V��额定⼯作区

24V��瞬时⼯作区

36V��额定⼯作区

36V��瞬时⼯作区

48V��额定⼯作区

48V��瞬时⼯作区

24V��额定⼯作区

24V��瞬时⼯作区

36V��额定⼯作区

36V��瞬时⼯作区

48V��额定⼯作区

48V��瞬时⼯作区

24V��额定⼯作区

24V��瞬时⼯作区

36V��额定⼯作区

36V��瞬时⼯作区

48V��额定⼯作区

48V��瞬时⼯作区



配件介绍04
配件⼀览表
配件信息

⼀、配件⼀览表

到货检查

LD2系列伺服驱动器标准附件包括：
����（1）20pin双排插头
����（2）主电源插头1个
����（3）再⽣电阻插头1个
���

供选配配件

l 编码器线
•

��

提供0.5⽶、1.5⽶、3⽶及5⽶等多种线⻓
•

��

有DB插头和航插接头两种类型
•

��

针对客⼾需求，另外提供独⽴接头配件

l 动⼒线
•

��

提供0.5⽶、1.5⽶、3⽶及5⽶等多种线⻓
•

��

有塑插和航插接头两种类型
•

��

针对客⼾需求，另外提供独⽴接头配件

l 抱闸线(仅配套带抱闸器电机时选配)
• 根据客⼾控制要求，有抱闸器和⽆抱闸器两种类型伺服电机
• 提供0.5⽶、1.5⽶、3⽶及5⽶等多种线⻓
• 有塑插和航插接头两种类型
• 针对客⼾需求，另外提供独⽴接头配件

l RS232调试线
•

��

提供驱动器与 MS软件连接调试
•

��

接⼝标准为 RS232
•

�

型号：CABLE-PC-1

l 通信线

• 提供RS485/CANopen通信线
• 提供0.5⽶、1.5⽶、3⽶及5⽶等多种线⻓
• 针对客⼾需求，另外提供独⽴接头配件

注：动⼒线、编码器线、抱闸线，我司提供0.5⽶/1.5⽶/3⽶/5⽶常备库存，若客⼾有其它线⻓需求，请提前和我公司销售部⻔联系。

型号：CABLE-TX1M5-LD2�����•

⼆、配件信息

LVM系列电机电缆命名规则

（※注：在不提供配线情况下选配）

动⼒线命名规则

①

CABLE�‒�RZS����D�����M�-□□□-���T
② ③ ④

产品线分类③

电缆类型

RZ：⾮抱闸动⼒线�����������***：预留

②含义
CABLE:电缆标识

①

⑤

H：交流伺服电机配线
D：低压伺服电机配线

⑥ ⑦ ⑧

线材⻓度④

1M5:1.5⽶��������3M0:3⽶�����������5M0:5⽶�����������7M0:7⽶
10M0:10⽶������12M0:12⽶������13M0:13⽶������15M0:15⽶
***：其它⻓度请与我司销售⼈员联系������

驱动侧端⼦类型⑤

1：针型线⿐
2：U型线⿐

电缆规格⑥

1：20AWG������2：18AWG������3：16AWG������4：15AWG
5：14AWG������6：12AWG������7：10AWG������***：预留������

电机侧端⼦类型⑦

1：AMP塑料插头
2：待规划
3：装配型航插
4：端⼦型直插
***：预留

特殊要求⑧

空⽩：固定电缆
T：拖链电缆
TS：拖链防油电缆
***：预留������

稳定可靠的运动控制专家
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LD2系列驱动器通信线缆命名规则

①

CABLE�‒�TX���M���‒���LD2
② ③ ④

线材⻓度③

TX:通信线
②含义

CABLE:电缆标识
①

0M5:0.5⽶���1M0:1⽶��2M0:2⽶���3M0:3⽶
***:其它⻓度请与我司销售⼈员联系

LD2系列产品④

电缆类型



配件介绍04
配件⼀览表
配件信息

⼀、配件⼀览表

到货检查

LD2系列伺服驱动器标准附件包括：
����（1）20pin双排插头
����（2）主电源插头1个
����（3）再⽣电阻插头1个
���

供选配配件

l 编码器线
•

��

提供0.5⽶、1.5⽶、3⽶及5⽶等多种线⻓
•

��

有DB插头和航插接头两种类型
•

��

针对客⼾需求，另外提供独⽴接头配件

l 动⼒线
•

��

提供0.5⽶、1.5⽶、3⽶及5⽶等多种线⻓
•

��

有塑插和航插接头两种类型
•

��

针对客⼾需求，另外提供独⽴接头配件

l 抱闸线(仅配套带抱闸器电机时选配)
• 根据客⼾控制要求，有抱闸器和⽆抱闸器两种类型伺服电机
• 提供0.5⽶、1.5⽶、3⽶及5⽶等多种线⻓
• 有塑插和航插接头两种类型
• 针对客⼾需求，另外提供独⽴接头配件

l RS232调试线
•

��

提供驱动器与 MS软件连接调试
•

��

接⼝标准为 RS232
•

�

型号：CABLE-PC-1

l 通信线

• 提供RS485/CANopen通信线
• 提供0.5⽶、1.5⽶、3⽶及5⽶等多种线⻓
• 针对客⼾需求，另外提供独⽴接头配件

注：动⼒线、编码器线、抱闸线，我司提供0.5⽶/1.5⽶/3⽶/5⽶常备库存，若客⼾有其它线⻓需求，请提前和我公司销售部⻔联系。

型号：CABLE-TX1M5-LD2�����•

⼆、配件信息

LVM系列电机电缆命名规则

（※注：在不提供配线情况下选配）

动⼒线命名规则

①

CABLE�‒�RZS����D�����M�-□□□-���T
② ③ ④

产品线分类③

电缆类型

RZ：⾮抱闸动⼒线�����������***：预留

②含义
CABLE:电缆标识

①

⑤

H：交流伺服电机配线
D：低压伺服电机配线

⑥ ⑦ ⑧

线材⻓度④

1M5:1.5⽶��������3M0:3⽶�����������5M0:5⽶�����������7M0:7⽶
10M0:10⽶������12M0:12⽶������13M0:13⽶������15M0:15⽶
***：其它⻓度请与我司销售⼈员联系������

驱动侧端⼦类型⑤

1：针型线⿐
2：U型线⿐

电缆规格⑥

1：20AWG������2：18AWG������3：16AWG������4：15AWG
5：14AWG������6：12AWG������7：10AWG������***：预留������

电机侧端⼦类型⑦

1：AMP塑料插头
2：待规划
3：装配型航插
4：端⼦型直插
***：预留

特殊要求⑧

空⽩：固定电缆
T：拖链电缆
TS：拖链防油电缆
***：预留������

稳定可靠的运动控制专家
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LD2系列驱动器通信线缆命名规则

①

CABLE�‒�TX���M���‒���LD2
② ③ ④

线材⻓度③

TX:通信线
②含义

CABLE:电缆标识
①

0M5:0.5⽶���1M0:1⽶��2M0:2⽶���3M0:3⽶
***:其它⻓度请与我司销售⼈员联系

LD2系列产品④

电缆类型
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LD2系
列
概
述

LD2
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伺
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简
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抱闸线命名规则

驱动侧端⼦类型⑤

1：1394-6P插接件
2：MOLEX插接件

电缆规格⑥

1：2PX24AWG������2：3PX24AWG������3：2PX26AWG
4：3PX26AWG������5：预留�����

电机侧端⼦类型⑦

1：AMP塑料插头
2：待规划
3：装配型航插
4：端⼦型直插
***：预留

特殊要求⑧

空⽩：固定电缆
T：拖链电缆
TS：拖链防油电缆
***：预留������

①

CABLE�‒�SC����D�����M�-□□□-���T
② ③ ④

产品线分类③

电缆类型

SC：抱闸线�����������***：预留

②含义
CABLE:电缆标识

①

⑤

H：交流伺服电机配线
D：低压伺服电机配线

⑥ ⑦ ⑧

线材⻓度④

1M5:1.5⽶���������3M0:3⽶�����������5M0:5⽶�����������7M0:7⽶
10M0:10⽶������12M0:12⽶������13M0:13⽶������15M0:15⽶
***：其它⻓度请与我司销售⼈员联系������

驱动侧端⼦类型⑤

1：针型线⿐
***:��预留

电缆规格⑥
21：2x0.3mm

***：预留

电机侧端⼦类型⑦

1：AMP塑料插头
2：待规划
3：装配型航插
4：端⼦型直插
***：预留

特殊要求⑧

空⽩：固定电缆
T：拖链电缆
TS：拖链防油电缆
***：预留������

动⼒线

LVM系列电缆

(1)�CABLE-RZD*M*-123
线规18AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

数量

电机侧

插头

11600548

GM-1311/S-4B�4P航空⺟头

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

EVN�1510�红⾊⼩单欧

料号

型号

4pc

CABLE-RZD*M*-123

线⾊

信号

插头

红

U

pin1

蓝

V

pin2

棕

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4

A
棕
蓝
红

⻩/绿PE
W
V
U

70±5

注:先穿号码管再压端⼦

L1±d

(50)

CD170112167776
CABLE-RZDXMX-123

B

(2)�CABLE-RZSD*M*-123（动⼒抱闸⼀体线缆）
线规18AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

数量

电机侧

插头

11600976

GM-1311/S-6B�6P航空⺟头

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

EVN�1008�红⾊⼩单欧�#20-18

料号

型号

4pc

CABLE-RZSD*M*-123

线⾊

信号

插头

红

U

pin1

蓝

V

pin2

棕

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4

(3)�CABLE-RZD*M*-143
线规15AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

注:先穿号码管再压端⼦

A CD170112167776

(50)

L1±d

PE
⿊W

V
U

70±5

⽩
红

⻩/绿

CABLE-RZDXMX-143

数量

电机侧

插头

11600580

GM-2111/S-4�4P航空⺟头

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

EVN�1510�红⾊⼩单欧

料号

型号

4pc

CABLE-RZD*M*-143

线⾊

信号

插头

红

U

pin1

⽩

V

pin2

⿊

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4

B

/

EVN�0508�红⾊⼩单欧

料号

型号

2pc

A B
1

CD170112167776

50±10

L1±d

8 9

PE
棕W

V
U

70±5

蓝
红

⻩/绿

注:先穿号码管再压⼩单欧

7

6�x6 5�x2

2 3

CABLE-RZSDxMx-123

24V
0V ⿊

⽩

1
23

4

56

4�x4

⿊

0V

pin5

⽩

24V

pin6

编码器线命名规则

①

CABLE�‒�BMA����D�����M�-□□□-�T���
② ③ ④

产品线分类③

电缆类型

BM：增量式编码器线�����������BMA:��绝对值编码器线（含电池盒）

②含义
CABLE:电缆标识

①

⑤

H：交流伺服电机配线
D：低压伺服电机配线

⑥ ⑦ ⑧

线材⻓度④

1M5:1.5⽶��������3M0:3⽶�����������5M0:5⽶�����������7M0:7⽶
10M0:10⽶������12M0:12⽶������13M0:13⽶������15M0:15⽶
***：其它⻓度请与我司销售⼈员联系������
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抱闸线命名规则

驱动侧端⼦类型⑤

1：1394-6P插接件
2：MOLEX插接件

电缆规格⑥

1：2PX24AWG������2：3PX24AWG������3：2PX26AWG
4：3PX26AWG������5：预留�����

电机侧端⼦类型⑦

1：AMP塑料插头
2：待规划
3：装配型航插
4：端⼦型直插
***：预留

特殊要求⑧

空⽩：固定电缆
T：拖链电缆
TS：拖链防油电缆
***：预留������

①

CABLE�‒�SC����D�����M�-□□□-���T
② ③ ④

产品线分类③

电缆类型

SC：抱闸线�����������***：预留

②含义
CABLE:电缆标识

①

⑤

H：交流伺服电机配线
D：低压伺服电机配线

⑥ ⑦ ⑧

线材⻓度④

1M5:1.5⽶���������3M0:3⽶�����������5M0:5⽶�����������7M0:7⽶
10M0:10⽶������12M0:12⽶������13M0:13⽶������15M0:15⽶
***：其它⻓度请与我司销售⼈员联系������

驱动侧端⼦类型⑤

1：针型线⿐
***:��预留

电缆规格⑥
21：2x0.3mm

***：预留

电机侧端⼦类型⑦

1：AMP塑料插头
2：待规划
3：装配型航插
4：端⼦型直插
***：预留

特殊要求⑧

空⽩：固定电缆
T：拖链电缆
TS：拖链防油电缆
***：预留������

动⼒线

LVM系列电缆

(1)�CABLE-RZD*M*-123
线规18AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

数量

电机侧

插头

11600548

GM-1311/S-4B�4P航空⺟头

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

EVN�1510�红⾊⼩单欧

料号

型号

4pc

CABLE-RZD*M*-123

线⾊

信号

插头

红

U

pin1

蓝

V

pin2

棕

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4

A
棕
蓝
红

⻩/绿PE
W
V
U

70±5

注:先穿号码管再压端⼦

L1±d

(50)

CD170112167776
CABLE-RZDXMX-123

B

(2)�CABLE-RZSD*M*-123（动⼒抱闸⼀体线缆）
线规18AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

数量

电机侧

插头

11600976

GM-1311/S-6B�6P航空⺟头

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

EVN�1008�红⾊⼩单欧�#20-18

料号

型号

4pc

CABLE-RZSD*M*-123

线⾊

信号

插头

红

U

pin1

蓝

V

pin2

棕

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4

(3)�CABLE-RZD*M*-143
线规15AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

注:先穿号码管再压端⼦

A CD170112167776

(50)

L1±d

PE
⿊W

V
U

70±5

⽩
红

⻩/绿

CABLE-RZDXMX-143

数量

电机侧

插头

11600580

GM-2111/S-4�4P航空⺟头

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

EVN�1510�红⾊⼩单欧

料号

型号

4pc

CABLE-RZD*M*-143

线⾊

信号

插头

红

U

pin1

⽩

V

pin2

⿊

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4

B

/

EVN�0508�红⾊⼩单欧

料号

型号

2pc

A B
1

CD170112167776

50±10

L1±d

8 9

PE
棕W

V
U

70±5

蓝
红

⻩/绿

注:先穿号码管再压⼩单欧

7

6�x6 5�x2

2 3

CABLE-RZSDxMx-123

24V
0V ⿊

⽩

1
23

4

56

4�x4

⿊

0V

pin5

⽩

24V

pin6

编码器线命名规则

①

CABLE�‒�BMA����D�����M�-□□□-�T���
② ③ ④

产品线分类③

电缆类型

BM：增量式编码器线�����������BMA:��绝对值编码器线（含电池盒）

②含义
CABLE:电缆标识

①

⑤

H：交流伺服电机配线
D：低压伺服电机配线

⑥ ⑦ ⑧

线材⻓度④

1M5:1.5⽶��������3M0:3⽶�����������5M0:5⽶�����������7M0:7⽶
10M0:10⽶������12M0:12⽶������13M0:13⽶������15M0:15⽶
***：其它⻓度请与我司销售⼈员联系������
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(5)�CABLE-RZD*M*-263

线规12AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

A BCD170112167776

(50)

L1±d

PE
⿊W

V
U

70±5

⽩
红

⻩/绿
注:先穿号码管再压端⼦

CABLE-RZDXMX-263

数量

电机侧

插头

11600580

GM-2111/S-4�4P航空⺟头

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

SV�3.5-4�Y型端⼦

料号

型号

4pc

CABLE-RZD*M*-253

线⾊

信号

插头

红

U

pin1

⽩

V

pin2

⿊

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4

(6)�CABLE-RZD*M*-282

线规3*8AWG+1*12AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

数量

电机侧

插头

11601044

6P航空头90°CMS3108A22-A6SBI

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

SNB8-5�Y型端⼦

料号

型号

3pc

CABLE-RZD*M*-282

线⾊

信号

插头

红

U

A

⽩

V

B

⿊

W

C

⻩/绿

PE

D

/

SNB3.5-5�Y型端⼦

料号

型号

1pc

(1)�CABLE-BMD*M*-212

线规24AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

W
V

U

E

L1±d

P

A

1

5

红

⽩

⿊

⻩绿

20±5
32

B

6

9

3 4�x3

1011

CABLE-RZDxMx-282(PJ)
CD 67776A

B

D
1

C
2

7�x3

9

8

1701121

(7)�CABLE-RZSD*M*-282（动⼒抱闸⼀体线缆）

线规3*8AWG+1*12AWG+2*22AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

数量

电机侧

插头

11601044

6P航空头90°CMS3108A22-A6SBI

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

SNB8-5�Y型端⼦

料号

型号

3pc

CABLE-RZSD*M*-282

线⾊

信号

插头

红

U

A

⽩

V

B

⿊

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4
/

SNB3.5-5�Y型端⼦

料号

型号

1pc

/

EVN�0508�红⾊⼩单欧

料号

型号

2pc

W

V

U

L1±d

B

1
PE

棕
蓝

红

⽩

⿊

⻩绿
+24V
0V

2 3 4

4 5�x3

121314

20±5

7

11�x2

6

8�x2

9�x3

10

D170112167776A

⿊

W

C

⻩/绿

PE

D

⿊

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4

棕

24V

0

蓝

0V

1

12

CABLE-BMD*M*-213

线⾊

信号

插头A

插头B

编织

屏蔽

pin1

pin1

红

5V

pin2

pin5

红/⽩

GND

pin3

pin6

蓝

SD+

pin4

pin7

蓝/⿊

SD-

pin5

pin8

数量

电机侧

11600076

航空插头(⺟)�⿊�YD28K7TS

料号

型号

1pc

插头 数量

驱动侧

塑壳

11600401

MOLEX�513531200

料号

型号

5pc

端⼦

11600400

MOLEX�561349000

数量

1pc

1

(20)
L1±d

注:焊接前先穿透明套管

8
12

1112

2 3 4 5

6
4

7

32
1

5
5 39

6 7

A B

(4)�CABLE-RZD*M*-253

线规14AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

注:先穿号码管再压端⼦

A BCD170112167776

(50)

L1±d

PE
⿊W

V
U

70±5

⽩
红

⻩/绿

CABLE-RZDXMX-253

数量

电机侧

插头

11600580

GM-2111/S-4�4P航空⺟头

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

SV�2-4S�Y型端⼦

料号

型号

4pc

CABLE-RZD*M*-253

线⾊

信号

插头

红

U

pin1

⽩

V

pin2

⿊

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4
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编码器线

(5)�CABLE-RZD*M*-263

线规12AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

A BCD170112167776

(50)

L1±d

PE
⿊W

V
U

70±5

⽩
红

⻩/绿
注:先穿号码管再压端⼦

CABLE-RZDXMX-263

数量

电机侧

插头

11600580

GM-2111/S-4�4P航空⺟头

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

SV�3.5-4�Y型端⼦

料号

型号

4pc

CABLE-RZD*M*-253

线⾊

信号

插头

红

U

pin1

⽩

V

pin2

⿊

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4

(6)�CABLE-RZD*M*-282

线规3*8AWG+1*12AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

数量

电机侧

插头

11601044

6P航空头90°CMS3108A22-A6SBI

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

SNB8-5�Y型端⼦

料号

型号

3pc

CABLE-RZD*M*-282

线⾊

信号

插头

红

U

A

⽩

V

B

⿊

W

C

⻩/绿

PE

D

/

SNB3.5-5�Y型端⼦

料号

型号

1pc

(1)�CABLE-BMD*M*-212

线规24AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

W
V

U

E

L1±d

P

A

1

5

红

⽩

⿊

⻩绿

20±5
32

B

6

9

3 4�x3

1011

CABLE-RZDxMx-282(PJ)
CD 67776A

B

D
1

C
2

7�x3

9

8

1701121

(7)�CABLE-RZSD*M*-282（动⼒抱闸⼀体线缆）

线规3*8AWG+1*12AWG+2*22AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

数量

电机侧

插头

11601044

6P航空头90°CMS3108A22-A6SBI

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

SNB8-5�Y型端⼦

料号

型号

3pc

CABLE-RZSD*M*-282

线⾊

信号

插头

红

U

A

⽩

V

B

⿊

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4
/

SNB3.5-5�Y型端⼦

料号

型号

1pc

/

EVN�0508�红⾊⼩单欧

料号

型号

2pc

W

V

U

L1±d

B

1
PE

棕
蓝

红

⽩

⿊

⻩绿
+24V
0V

2 3 4

4 5�x3

121314

20±5

7

11�x2

6

8�x2

9�x3

10

D170112167776A

⿊

W

C

⻩/绿

PE

D

⿊

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4

棕

24V

0

蓝

0V

1

12

CABLE-BMD*M*-213

线⾊

信号

插头A

插头B

编织

屏蔽

pin1

pin1

红

5V

pin2

pin5

红/⽩

GND

pin3

pin6

蓝

SD+

pin4

pin7

蓝/⿊

SD-

pin5

pin8

数量

电机侧

11600076

航空插头(⺟)�⿊�YD28K7TS

料号

型号

1pc

插头 数量

驱动侧

塑壳

11600401

MOLEX�513531200

料号

型号

5pc

端⼦

11600400

MOLEX�561349000

数量

1pc

1

(20)
L1±d

注:焊接前先穿透明套管

8
12

1112

2 3 4 5

6
4

7

32
1

5
5 39

6 7

A B

(4)�CABLE-RZD*M*-253

线规14AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

注:先穿号码管再压端⼦

A BCD170112167776

(50)

L1±d

PE
⿊W

V
U

70±5

⽩
红

⻩/绿

CABLE-RZDXMX-253

数量

电机侧

插头

11600580

GM-2111/S-4�4P航空⺟头

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

SV�2-4S�Y型端⼦

料号

型号

4pc

CABLE-RZD*M*-253

线⾊

信号

插头

红

U

pin1

⽩

V

pin2

⿊

W

pin3

⻩/绿

PE

pin4



��������CABLE-SCD*M*-113
线规22AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

抱闸线

A BCD170112167776

(50)

L1±d

0V

24V

40±5

⿊

红
注:先穿号码管再压⼩单欧

CABLE-SCDXMX-113

数量

电机侧

插头

11600544

GM-1311/S-2�2P航空⺟头（⼤主体）

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

EVN�0508�红⾊⼩单欧�#22-24

料号

型号

2pc

CABLE-SCD*M*-113

线⾊

信号

插头

红

24V

pin1

⿊

0V

pin2

(4)�CABLE-BMAD*M*-223

数量

电机侧

线规24AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

11600566

GM-1311/S-7�7P航空⺟头

料号

型号

1pc

CABLE-BMD*M*-213

插头 线⾊

信号

插头A

插头B

编织

屏蔽

pin1

pin1

红

+5V

pin2

pin5

红/⽩

GND

pin3

pin6

蓝

SD+

pin4

pin7

蓝/⿊

SD-

pin5

pin8

数量

驱动侧

塑壳

11600401

MOLEX�513531200

料号

型号

5pc

端⼦

11600400

MOLEX�561349000

数量

1pc

CABLE-BMADXMX-223
CD170117167776

L1±d

注:焊接前先穿透明套管

A B
12

1112
25±5

(60)

(50) 1
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(3)�CABLE-BMAD*M*-222

数量

电机侧

线规24AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

11600076

航空插头(⺟)�⿊�YD28K7TS

料号

型号

1pc

CABLE-BMAD*M*-222

插头 线⾊

信号

插头A

插头B

插头C

编织

屏蔽

pin1

pin1

⿊

5V

pin2

pin5

⿊/⽩

GND

pin3

pin6

蓝

SD+

pin4

pin7

蓝/⿊

SD-

pin5

pin8

数量

驱动侧

塑壳

11600401

MOLEX�513531200

料号

型号

5pc

端⼦

11600400

MOLEX�561349000

数量

1pc

1

(20)
L1±d

注:焊接前先穿透明套管

A
910

12

1112

B

C
6 72 3 4 5

6
4

7

32
1

5

3 35

8

60

红

pin6

红

红/⽩

pin7

⿊

(2)�CABLE-BMD*M*-213

线规24AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

CABLE-BMD*M*-213

CABLE-BMDXMX-213
CD170117167776

L1±d

注:焊接前先穿透明套管

A

(50)

B
12

1112
25±5

线⾊

信号

插头A

插头B

编织

屏蔽

pin1

pin1

红

+5V

pin2

pin5

红/⽩

GND

pin3

pin6

蓝

SD+

pin4

pin7

蓝/⿊

SD-

pin5

pin8

数量

电机侧

11600566

GM-1311/S-7�7P航空⺟头

料号

型号

1pc

插头 数量

驱动侧

塑壳

11600401

MOLEX�513531200

料号

型号

5pc

端⼦

11600400

MOLEX�561349000

数量

1pc



��������CABLE-SCD*M*-113
线规22AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

抱闸线

A BCD170112167776

(50)

L1±d

0V

24V

40±5

⿊

红
注:先穿号码管再压⼩单欧

CABLE-SCDXMX-113

数量

电机侧

插头

11600544

GM-1311/S-2�2P航空⺟头（⼤主体）

料号

型号

1pc

数量

驱动侧

端⼦

/

EVN�0508�红⾊⼩单欧�#22-24

料号

型号

2pc

CABLE-SCD*M*-113

线⾊

信号

插头

红

24V

pin1

⿊

0V

pin2

(4)�CABLE-BMAD*M*-223

数量

电机侧

线规24AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

11600566

GM-1311/S-7�7P航空⺟头

料号

型号

1pc

CABLE-BMD*M*-213

插头 线⾊

信号

插头A

插头B

编织

屏蔽

pin1

pin1

红

+5V

pin2

pin5

红/⽩

GND

pin3

pin6

蓝

SD+

pin4

pin7

蓝/⿊

SD-

pin5

pin8

数量

驱动侧

塑壳

11600401

MOLEX�513531200

料号

型号

5pc

端⼦

11600400

MOLEX�561349000

数量

1pc

CABLE-BMADXMX-223
CD170117167776

L1±d

注:焊接前先穿透明套管

A B
12

1112
25±5

(60)

(50) 1

适
配
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机
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列
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述
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列
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服
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动
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介
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稳定可靠的运动控制专家

(3)�CABLE-BMAD*M*-222

数量

电机侧

线规24AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

11600076

航空插头(⺟)�⿊�YD28K7TS

料号

型号

1pc

CABLE-BMAD*M*-222

插头 线⾊

信号

插头A

插头B

插头C

编织

屏蔽

pin1

pin1

⿊

5V

pin2

pin5

⿊/⽩

GND

pin3

pin6

蓝

SD+

pin4

pin7

蓝/⿊

SD-

pin5

pin8

数量

驱动侧

塑壳

11600401

MOLEX�513531200

料号

型号

5pc

端⼦

11600400

MOLEX�561349000

数量

1pc

1

(20)
L1±d

注:焊接前先穿透明套管
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12

1112

B

C
6 72 3 4 5
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5

3 35

8
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红

pin6

红

红/⽩
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⿊

(2)�CABLE-BMD*M*-213

线规24AWG
可提供线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶

l

l

CABLE-BMD*M*-213

CABLE-BMDXMX-213
CD170117167776

L1±d

注:焊接前先穿透明套管

A

(50)

B
12

1112
25±5

线⾊

信号

插头A

插头B

编织

屏蔽

pin1

pin1

红

+5V

pin2

pin5

红/⽩

GND

pin3

pin6

蓝

SD+

pin4

pin7

蓝/⿊

SD-

pin5

pin8

数量

电机侧

11600566

GM-1311/S-7�7P航空⺟头

料号

型号

1pc

插头 数量

驱动侧

塑壳

11600401

MOLEX�513531200

料号

型号

5pc

端⼦

11600400

MOLEX�561349000

数量

1pc
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订货信息05

LVM电机与双轴驱动器配置表（DC48V）

典型配置举例

功率
(W)

电机型号 动⼒线 编码器线 调试线
机座
尺⼨
(mm) RS485+脉冲CANopen

适配驱动器型号
通讯线抱闸线

□60

□80

LVM06006H3H3-M17

LVM06006H3G3-M17(抱闸)

LVM08008H3H3-M17

LVM08008H3G3-M17(抱闸)

LVM08010H3H3-M17

LVM08010H3G3-M17(抱闸)

600

750

1000

2LD2-CAN7015B

2LD2-CAN7020B

2LD2-CAN7030B

2LD2-RS7015B

2LD2-RS7020B

2LD2-RS7030B

CABLE-RZD
*M*-253

CABLE-RZD
*M*-263

CABLE-BMAD
*M*-223�【
多圈】�-----
--------------
‒��CABLE-

BMD�*M*-213

CABLE-
SCD�*M*-
113��(仅
抱闸电机
有）

CABLE-TX
*M*-LD2

CABLE-
PC-1

LVM电机与单轴驱动器配置表（DC48V）

注：①�线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶，其他⻓度需求可联系销售。
���������②�40/130机座抱闸电机，请选⽤“动⼒抱闸⼀体线缆”

功率
(W)

电机型号

200
LVM06002H3H3-M17

LVM06002H3G3-M17（抱闸）

LVM06004H3H3-M17

LVM06004H3G3-M17（抱闸）

LVM06006H3H3-M17

LVM06006H3G3-M17（抱闸）

LVM08008H3H3-M17

LVM08008H3G3-M17（抱闸）

LVM08010H3H3-M17

LVM08010H3G3-M17（抱闸）

动⼒线 编码器线 调试线

CABLE-RZD
*M*-143

机座
尺⼨
(mm)

□60

□80

LD2-RS4810

LD2-RS7015B

LD2-RS7020B

LD2-RS7030B

CABLE-RZD
*M*-253

CABLE-RZD
*M*-263

CABLE-BMAD
*M*-223
【多圈】

-----------------
CABLE-BMD
*M*-213�

【单圈可选】

RS485+脉冲CANopen

适配驱动器型号

LD2-CAN7010B

LD2-CAN7015B

LD2-CAN7020B

LD2-CAN7030B

通讯线抱闸线

400

600

750

1000

□40

CABLE-RZD
*M*-123

50

100

LVM0400CH3H3-M17

LVM0400CH3G3-M17(抱闸）

LVM04001H3H3-M17

LVM04001H3G3-M17(抱闸）

LD2-CAN7005B LD2-RS3605 CABLE-RZSD
*M*-123

【动⼒+抱闸
⼀体线缆】

1200

1500

□130
CABLE-RZD
*M*-282

1800

2000

CABLE-BMD
*M*-212【� 单圈】�����

���--------�
CABLE-BMAD
*M*-222【多圈】

CABLE-RZSD
*M*-282

【动⼒+抱闸
⼀体线缆】

CABLE-TX
*M*-LD2

CABLE-
PC-1

LVM13012M3H2-M17

LVM13012M3G2-M17(抱闸)

LVM13015M3H2-M17

LVM13015M3G2-M17(抱闸)

LVM13018M3H2-M17

LVM13018M3G2-M17(抱闸)

LVM13020M3H2-M17

LVM13020M3G2-M17(抱闸)

LD2-CAN7040B LD2-RS7040B

CABLE-SCD
*M*-113

LD2-CAN7007B LD2-RS4806

LD2-CAN7060B LD2-RS7060B

适
配
电
机

订
货
信
息

配
件
介
绍

LD2系
列
概
述

LD2
系

列
伺

服
驱

动
简

介

稳定可靠的运动控制专家
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订货信息05

LVM电机与双轴驱动器配置表（DC48V）

典型配置举例

功率
(W)

电机型号 动⼒线 编码器线 调试线
机座
尺⼨
(mm) RS485+脉冲CANopen

适配驱动器型号
通讯线抱闸线

□60

□80

LVM06006H3H3-M17

LVM06006H3G3-M17(抱闸)

LVM08008H3H3-M17

LVM08008H3G3-M17(抱闸)

LVM08010H3H3-M17

LVM08010H3G3-M17(抱闸)

600

750

1000

2LD2-CAN7015B

2LD2-CAN7020B

2LD2-CAN7030B

2LD2-RS7015B

2LD2-RS7020B

2LD2-RS7030B

CABLE-RZD
*M*-253

CABLE-RZD
*M*-263

CABLE-BMAD
*M*-223�【
多圈】�-----
--------------
‒��CABLE-

BMD�*M*-213

CABLE-
SCD�*M*-
113��(仅
抱闸电机
有）

CABLE-TX
*M*-LD2

CABLE-
PC-1

LVM电机与单轴驱动器配置表（DC48V）

注：①�线⻓为0.5⽶、1.5⽶、3⽶、5⽶、7⽶、10⽶，其他⻓度需求可联系销售。
���������②�40/130机座抱闸电机，请选⽤“动⼒抱闸⼀体线缆”

功率
(W)

电机型号

200
LVM06002H3H3-M17

LVM06002H3G3-M17（抱闸）

LVM06004H3H3-M17

LVM06004H3G3-M17（抱闸）

LVM06006H3H3-M17

LVM06006H3G3-M17（抱闸）

LVM08008H3H3-M17

LVM08008H3G3-M17（抱闸）

LVM08010H3H3-M17

LVM08010H3G3-M17（抱闸）

动⼒线 编码器线 调试线

CABLE-RZD
*M*-143

机座
尺⼨
(mm)

□60

□80

LD2-RS4810

LD2-RS7015B

LD2-RS7020B

LD2-RS7030B

CABLE-RZD
*M*-253

CABLE-RZD
*M*-263

CABLE-BMAD
*M*-223
【多圈】

-----------------
CABLE-BMD
*M*-213�

【单圈可选】

RS485+脉冲CANopen

适配驱动器型号

LD2-CAN7010B

LD2-CAN7015B

LD2-CAN7020B

LD2-CAN7030B

通讯线抱闸线

400

600

750

1000

□40

CABLE-RZD
*M*-123

50

100

LVM0400CH3H3-M17

LVM0400CH3G3-M17(抱闸）

LVM04001H3H3-M17

LVM04001H3G3-M17(抱闸）

LD2-CAN7005B LD2-RS3605 CABLE-RZSD
*M*-123

【动⼒+抱闸
⼀体线缆】

1200

1500

□130
CABLE-RZD
*M*-282

1800

2000

CABLE-BMD
*M*-212【� 单圈】�����

���--------�
CABLE-BMAD
*M*-222【多圈】

CABLE-RZSD
*M*-282

【动⼒+抱闸
⼀体线缆】

CABLE-TX
*M*-LD2

CABLE-
PC-1

LVM13012M3H2-M17

LVM13012M3G2-M17(抱闸)

LVM13015M3H2-M17

LVM13015M3G2-M17(抱闸)

LVM13018M3H2-M17

LVM13018M3G2-M17(抱闸)

LVM13020M3H2-M17

LVM13020M3G2-M17(抱闸)

LD2-CAN7040B LD2-RS7040B

CABLE-SCD
*M*-113

LD2-CAN7007B LD2-RS4806

LD2-CAN7060B LD2-RS7060B

适
配
电
机
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列
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400-885-5521�
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武汉代表处
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