


TYPICAL APPLICATION

PRODUCT PARAMETER

典型应⽤

产品参数

⼈形机器⼈

STRUCTURE SIZE 结构尺⼨

移动机器⼈ 协作机器⼈四⾜机器⼈

型号

重量

关节数

主动⾃由度

被动⾃由度

驱动⽅式

⼯作电压

最⼤电流

静态电流

定位精度

通讯⽅式

负载能⼒

单指侧摆⻆度

单指近节弯曲⻆度

单指远节弯曲⻆度

单指侧摆速度

单指弯曲速度

⼯作温度

⼯作湿度

DH116

490g±5g

11个

6个

5个

⽆刷空⼼杯电机

DC�12V〜DC�48V

4A

0.05A

±0.2mm

EtherCAT/CAN-FD/RS485

整⼿40kg，单指10kg

110°

60°

90°

360°/s

360°/s

‒10〜40℃

≤80%RH
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